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Il robot da lavoro KASRO Ł stato realizzato per effettuare i lavori all�interno di tubazioni con diametro 
nominale DN200-DN600. Grazie a differenti set di ruote Ł possibile adattarlo ai diametri nominali in 
modo che la testa di lavoro si trovi sempre centrata rispetto all�asse del tubo. La testa di lavoro del 
robot consente una lavorazione tridimensionale in quanto Ł possibile effettuare, contemporaneamente  
e in funzione della velocità, movimenti come rotazione, sollevamento/abbassamento, avanzamento/ 
indietreggiamento e inclinazione. Per fare in modo che il corpo di base del robot da lavoro resti 
fermo, Ł possibile �ssarlo mediante un cuscino d�aria alla parete della tubazione. Tali caratteristiche 
garantiscono un impiego preciso. Il robot da lavoro Ł dotato di una telecamera a colori orientabile 
�no a 340° con messa a fuoco da lontano e da vicino. Il robot da lavoro KASRO Ł in grado di fresare,  
retti�care, stuccare e di posizionare otturatori gon�abili. Viene impiegato principalmente per eliminare  
ostacoli come raccordi sporgenti, radici, incrostazioni e depositi e per l�apertura di raccordi dopo il 
montaggio di inliner. I singoli componenti vengono comandati mediante un cavo di alimentazione  
(cavo combinato) lungo 100 m. L�avanzamento rispetto all�asse della tubazione viene assunto  
dall�unità semovente KASRO che Ł descritta nel capitolo seguente.

Dati tecnici
Dimensioni:	 lunghezza 960 mm, larghezza (senza ruote) 92 mm, altezza 145 mm
Movimenti:	 rotazione continua, 0-2 /min; avanzamento 200 mm, 0-10 mm/s
	 corsa: 250 mm, 0-10 mm/s; inclinazione testa di lavoro 90°
Pesi:	 32 kg, con carrelli e telecamera 52 kg
Mezzi di esercizio:	 aria compressa 10 bar, 2,5 m‡/min (potenza compressore), tensione 42 V = 150 W
Motori ad aria compressa:	 3200 W
Utensili:	 Utensili di fresatura e di retti�ca come da lista apposita, modelli speciali su richiesta

N. articolo: 1020000

Robot da lavoro KASRO DN200-DN600

Il robot da lavoro KASRO 4.0 Ł un dispositivo di lavoro semovente esclusivamente destinato a lavo-
razioni all�interno di tubazioni con diametro nominale compreso tra DN200 e DN600. Il dispositivo 
viene telecomandato mediante il cavo combinato lungo massimo 100 m mediante il quale il robot da 
lavoro KASRO 4.0 viene alimentato con energia elettrica ed aria compressa ed il segnale video della  
telecamera montata sul dispositivo di lavoro viene inviato allo schermo della postazione di comando. 
La testa di lavoro del robot 4.0 Ł articolabile e può ruotare intorno all�asse del tubo (a destra/a sinistra)  
e può muoversi in direzione radiale �no alla parete della tubazione (sollevamento/abbassamento). 
La traslazione assiale parallela rispetto all�asse della tubazione (in avanti ed indietro) Ł realizzata 
dall�avanzamento e dalla retromarcia del robot. ¨ possibile l�esecuzione contemporanea di tutti i 
movimenti. Ciò consente di fresare in una sola passata anche le geometrie piø dif�cili, come ad es. 
nel caso di raccordi con derivazioni. Un�ulteriore caratteristica Ł l�inclinabilità della testa di lavoro di 
90° sul quarto asse. Ciò consente, per tubazioni di diametro ridotto, di equipaggiare il motore della 
fresa con alberi di prolunga di lunghezze maggiori. Grazie al quarto asse, la profondità di fresatura 
nei raccordi viene considerevolmente aumentata.

Dati tecnici
Dimensioni:	 lunghezza senza motore di fresatura 740 mm, larghezza 134 mm, altezza 154 mm
Movimenti:	 rotazione continua (0-2/min), corsa 250 mm (0 �10 mm/s), 
	 orientamento di 90° della testa di lavoro, traslazione (avanti/indietro) 0 �14 m/min
Pesi:	 36 kg
Mezzi di esercizio:	 aria compressa 10 bar, 2,5 m‡/min potenza compressore, tensione 42 V = 350 W
Motori ad aria compressa:	 3200 W
Utensili:	 Utensili di fresatura e di retti�ca come da lista apposita, modelli speciali su richiesta

N. articolo: 1020003

Robot da lavoro KASRO 4.0 semovente senza braccio fresante telescopico DN200-DN600

Il robot da lavoro KASRO light 1 Ł stato realizzato per effettuare i lavori all�interno di tubazioni con 
diametri nominali compresi tra DN100 e DN200. Il dispositivo Ł telecomandato mediante i cavi di  
alimentazione. La testa di lavoro Ł a tre gradi di libertà ed Ł possibile spostarla in senso radiale rispetto 
alla parete della tubazione, in senso rotatorio intorno all�asse della tubazione e anche farla avanzare  
in modo assiale. L�avanzamento rispetto all�asse della tubazione viene assunto dall�unità semovente 
KASRO che Ł descritta nel capitolo seguente.

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 602 mm, sezione della scatola (senza ruote) 75 mm
Movimenti: 	 rotazione continua, 0-2/min; corsa 100 mm, 0-7 mm/s; avanzamento 100 mm, 0-4 mm/s
Peso: 	 12 kg
Mezzi di esercizio: 	 aria compressa 10 bar, 2 m‡/min (potenza del compressore)
	 tensione 42 V = 150 W
Motore ad aria compressa:	 500 W

N. articolo: 2020000

Robot da lavoro KASRO light 1 DN100-DN200

Il robot da lavoro KASRO light 2 Ł stato realizzato, come il modello light 1, per effettuare i lavori 
all�interno di tubazioni con diametri nominali compresi tra DN100 e DN200. Il dispositivo Ł teleco-
mandato mediante i cavi di alimentazione. La testa di lavoro Ł a due gradi di libertà ed Ł possibile 
spostarla in senso radiale rispetto alla parete della tubazione e in senso rotatorio intorno all�asse  
della tubazione. L�avanzamentorispetto all�asse della tubazione viene assunto dall�unità semovente  
KASRO che Ł descritta nel capitolo seguente.

Dati tecnici
Dimensioni:	 lunghezza 426 mm, sezione della scatola (senza ruote) 75 mm
Movimenti: 	 rotazione continua, 0-2/min; corsa 100 mm, 0-7 mm/s; senza avanzamento
Peso: 	 8 kg
Mezzi di esercizio: 	 aria compressa 10 bar, 2 m‡/min (potenza del compressore)
	 tensione 42 V = 150 W
Motore ad aria compressa: 	 500 W

N. articolo: 2020020

Robot da lavoro KASRO light 2 DN100-DN200

Robot da lavoro ProKASRO
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Il robot da lavoro KASRO light per canali semicircolari può effettuare lavori per i diametri nominali 
suddetti ed Ł a tre gradi di libertà: rotazione, avanzamento e indietreggiamento, sollevamento e 
abbassamento della testa di lavoro. ¨ possibile eseguire tutti e tre i movimenti allo stesso tempo e 
a velocità controllata in modo da consentire un lavoro tridimensionale. L�unità semovente trasla il 
robot da lavoro light per canali semicircolari sul posto. ¨ montato come ultimo elemento sul robot 
da lavoro e viene �ssato mediante un cuscino d�aria compressa. La forza di trazione del modulo di 
azionamento può essere variata tramite la pressione del cuscinetto di �ssaggio. Lo snodo attivo e i 
due snodi passivi consentono al robot da lavoro di percorrere determinati archi. Durante la lavora-
zione gli snodi passivi sono ancorati con aria compressa. In tal modo il robot da lavoro Ł centrato e 
posizionato stabilmente nella tubazione.

Dati tecnici
Dimensioni:	 lunghezza 802 mm, larghezza 65 mm, altezza max. 80 mm, sezione scatola (corpo base): 59 mm
Lunghezza dei singoli moduli:	 unità semovente 255 mm, unità di rotazione 255 mm, testa senza motore di fresatura 180 mm
Movimenti:	 rotazione continua (0-2/min), corsa 100 mm (0 �7 mm/s), traslazione (avanti/indietro) 0 �10 m/min
Pesi:	 12 kg
Mezzi di esercizio:	 aria compressa 10 bar, 2 m‡/min potenza compressore, tensione 42 V = 150 W
Motori ad aria compressa:	 500 W
Utensili:	 Utensili di fresatura e di retti�ca come da lista apposita, modelli speciali su richiesta

N. articolo: 2020005

Robot da lavoro KASRO light per canali semicircolari con unità semovente DN100-DN200

Il robot da lavoro semovente Farnsworth KASRO Ł un dispositivo di lavoro esclusivamente destinato 
a lavorazioni all�interno di tubazioni con diametro nominale da DN150 a DN400. Il dispositivo viene 
telecomandato con il cavo combinato lungo massimo 80 m mediante il quale il robot da lavoro semo-
vente Farnsworth KASRO viene alimentato con energia elettrica ed aria compressa ed il segnale video 
della telecamera montata sul dispositivo di lavoro viene inviato allo schermo della postazione di  
comando. La testa del robot da lavoro KASRO Ł articolabile e può ruotare intorno all�asse della 
tubazione (a destra/a sinistra) e può muoversi in direzione radiale �no alla parete della tubazione  
(sollevamento/abbassamento). La traslazione assiale parallela rispetto all�asse della tubazione (avanti/ 
indietro) Ł realizzata dall�avanzamento e dalla retromarcia del robot. ¨ possibile l�esecuzione  
contemporanea di tutti i movimenti. Ciò consente di fresare in una sola passata anche le geometrie 
piø dif�cili, come ad es. nel caso di raccordi con derivazioni. 

Dati tecnici
Dimensioni:	 lunghezza senza motore di fresatura 603 mm, larghezza 130 mm, altezza 112 mm
Movimenti:	 rotazione continua (0-2/min), corsa 250 mm (0-15 mm/s), traslazione (avanti e indietro) 0-10 m/min
Pesi:	 36 kg
Mezzi di esercizio:	 aria compressa 10 bar, 2,5 m‡/min potenza compressore, tensione 42 V = 350 W
Motori ad aria compressa:	 1700 W
Utensili:	 Utensili di fresatura e di retti�ca come da lista apposita, modelli speciali su richiesta

N. articolo: 3010010

Robot da lavoro KASRO Farnswoerth semovente DN150-DN400

Il robot fresatore idraulico KASRO Ł un dispositivo di lavoro semovente esclusivamente destinato a  
lavorazioni all�interno di tubazioni con diametro nominale compreso tra DN250 e DN600. Il dispositivo  
viene telecomandato mediante il cavo combinato lungo massimo 100 m e dotato di linee idrauliche 
mediante il quale il robot da lavoro KASRO viene alimentato con energia elettrica e idraulica e il  
segnale video della telecamera montata sul dispositivo di lavoro viene inviato allo schermo della 
postazione di comando. Il movimento assiale Ł realizzato mediante l�unità semovente.

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 830 mm, larghezza 210 mm, altezza 190 mm
Velocità di traslazione: 	 0 � 12 m/min
Movimenti: 	 rotazione 900°, corsa 110 mm
Peso: 	 80 kg
Mezzi di esercizio: 	 pressione olio 150 bar
Motore di fresatura: 	 5 kW a 3500 � 4500 g/min

N. articolo: 5010000

Robot fresatore idraulico KASRO DN250-DN600

Il robot fresatore idraulico KASRO Ł un dispositivo di lavoro semovente esclusivamente destinato a  
lavorazioni all�interno di tubazioni con diametro nominale compreso tra DN150 e DN250. Il dispositivo  
viene telecomandato mediante il cavo combinato lungo massimo 100 m e dotato di linee idrauliche 
mediante il quale il robot da lavoro KASRO viene alimentato con energia elettrica e idraulica e il  
segnale video della telecamera montata sul dispositivo di lavoro viene inviato allo schermo della 
postazione di comando. Il movimento assiale Ł realizzato mediante l�unità semovente.

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 740 mm, larghezza 130 mm, altezza 112 mm
Movimenti: 	 rotazione circa 900°, corsa 65 mm
Velocità di traslazione: 	 0 � 12 m/min
Peso: 	 45 kg
Mezzi di esercizio: 	 pressione olio 150 bar
Motore di fresatura: 	 3 kW a 5000 � 6000 g/min

N. articolo: 5010010

Robot fresatore idraulico KASRO DN150-DN250

Robot da lavoro ProKASRO
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La minitelecamera a colori a testa orientabile KASRO Ł disponibile in due varianti. Con illuminazione 
alogena oppure con illuminazione integrata a LED. I due apparecchi si distinguono soltanto nella 
scatola, la testa orientabile con luci alogene Ł piø grande e supportata da un lato, quella illuminata 
tramite LED Ł piø piccola e quindi piø adatta a tubazioni con diametri nominali minori. La miniteleca-
mera a colori a testa orientabile KASRO Ł composta da una scatola e dalla testa orientabile nella quale 
Ł integrato il vero e proprio modulo della telecamera. ¨ possibile montare la telecamera direttamente 
al robot da lavoro KASRO oppure al modulo rotante. Grazie all�unità di messa a fuoco e di rotazione Ł 
possibile osservare ogni particolare dell�immagine desiderata.

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 136 mm (120 mm), sezione della scatola 87 mm (66 mm),
	 diametro testa orientabile 70 mm (45 mm), 
	 le misure riportate in parentesi si riferiscono alla telecamera
Movimenti: 	 orientamento 340°, messa a fuoco �no a 10 mm
Telecamera CCD: 	 625 linee
Obiettivo: 	 53,4°

N. articolo: 1024300

Minitelecamera a colori a testa orientabile KASRO con supporti, cavi e connettori

La telecamera a colori assiale KASRO Ł disponibile per il robot da lavoro KASRO light ed Ł possibile  
avvitarla a quest�ultimo con pochi gesti. La telecamera dispone di un obiettivo grandangolare con messa  
a fuoco �ssa mentre la sua lente Ł provvista di diodi luminosi (LED) per un�illuminazione suf�ciente. 
La telecamera a colori assiale KASRO Ł necessaria principalmente al robot da lavoro light per canali 
semicircolari in quanto questo, con una telecamera davanti alla testa di fresatura, ha dif�coltà nella 
lavorazione di super�ci arcuate. 

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 55 mm, larghezza 26 mm, altezza 30 mm
Mezzi di esercizio: 	 12 V
Telecamera: 	 CCD a 625 linee
Obiettivo: 	 105°

N. articolo: 2020036

Telecamera a colori assiale KASRO

¨ possibile montare la minitelecamera a colori a testa orientabile KASRO light davanti alla testa di 
lavoro del robot light 1 e del robot light 2. Nella testa orientabile di questa telecamera sono integrate 
lampade alogene. ¨ possibile inclinare la testa orientabile in avanti per osservare l�introduzione o  
all�indietro per osservare la fresatura. La telecamera Ł dotata di un�unità di messa a fuoco e di rota-
zione che consente di osservare ogni particolare dell�immagine desiderata.

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 118 mm, sezione scatola 80 mm, diametro testa orientabile 70 mm
Movimenti: 	 orientamento 340°, messa a fuoco �no a 10 mm
Telecamera CCD: 	 625 linee
Obiettivo: 	 53,4°

N. articolo: 2020030

Minitelecamera a colori a testa orientabile light KASRO

La telecamera a colori a testa orientabile KASRO per robot idraulico Ł fornibile per il robot fresatore 
ad azionamento idraulico. La telecamera Ł montata davanti al motore di fresatura ed Ł completamente 
orientabile in modo da consentire la visione durante l�introduzione in avanti oppure la visione sul 
motore durante la fresatura. La messa a fuoco Ł �ssa. I numerosi diodi luminosi, distribuiti intorno 
alla lente della telecamera, assicurano un�illuminazione suf�ciente. Un tergicristallo montato davanti 
alla lente della telecamera garantisce un�immagine ottimale.

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 122 mm, larghezza 96 mm, altezza 42 mm
Movimenti: 	 orientamento 300°
Mezzi di esercizio: 	 12 V
Telecamera: 	 625 linee TV
Obiettivo: 	 78°

N. articolo: 5014300

Telecamera a colori a testa orientabile KASRO con tergicristallo per robot idraulico

Telecamere ProKASRO
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L�unità semovente KASRO Ł un modulo di azionamento per il posizionamento del robot da lavoro 
KASRO, un modulo di traslazione e di posizionamento per il sistema di compressione KASRO, un car-
rello autosuf�ciente per ispezioni video, un modulo di traslazione e di posizionamento per packer o 
un modulo di traslazione e di posizionamento per funzioni generali di trasporto. L�unità semovente 
KASRO Ł azionata da quattro motori elettrici, in altre parole viene azionato ogni asse. Ogni asse Ł 
�ssato all�estremità di un telaio a forbice che viene divaricato mediante l�apposito cuscino ad aria 
compressa. Grazie a questo sistema di azionamento, Ł possibile impiegare i due assi nel fondo del  
canale ed i due assi alla sommità del canale per generare la forza di trazione. Allo stesso tempo si evita  
che l�asse entrante, nel passare sui punti interrotti o sui raccordi laterali, eserciti una pressione nel 
vuoto. ¨ possibile compensare le differenze di sezione del canale mediante il cuscino di ancoraggio  
ad aria compressa elastico.

Dati tecnici
Dimensioni:	 lunghezza 766 mm, larghezza 130 mm, altezza 130 mm con ruote
Movimenti:	 la trazione Ł integrale, velocità di traslazione 0-14 m/min
Pesi:	 unità semovente 30 kg, unità di base
Mezzi di esercizio:	 aria compressa 8 bar, tensione 42 V = 300 W
Forze di trazione o di spinta:	 1000 N (unità semovente)
Possibilità di montaggio:	 robot da lavoro, modulo rotante con sistema di compressione o di applicazione delle calotte  
	 in laminato e telecamera 
	 Dispositivi speciali di lavoro su richiesta

N. articolo: 1025100

Unità semovente KASRO DN200-DN600

Unità semovente ProKASRO

L�unità semovente KASRO light Ł un modulo di azionamento per il posizionamento del robot da lavoro 
KASRO light. L�azionamento ha luogo mediante quattro motori elettrici, in altre parole ogni asse viene 
azionato. Tutti gli assi sono �ssati ciascuno all�estremità di un telaio a forbice che viene divaricato 
mediante l�apposito cuscino ad aria compressa. Grazie a questo sistema di azionamento, i due assi 
nel fondo del canale e i due assi alla sommità del canale generano la forza di trazione. Allo stesso 
tempo si evita che l�asse entrante, nel passare sui punti interrotti o sui raccordi laterali, eserciti una 
pressione nel vuoto. Il cuscino di ancoraggio elastico ad aria compressa ha la funzione di compensare 
le differenze di sezione del canale. 

Dati tecnici
Dimensioni:	 lunghezza 580 mm, larghezza 65 mm, altezza 75 mm con ruote
Movimenti:	 la trazione Ł integrale, velocità di traslazione 0-14 m/min
Pesi:	 9 kg, unità di base
Mezzi di esercizio:	 aria compressa 8 bar, tensione 42 V = 300 W
Forze di trazione o di spinta:	 650 N
Possibilità di montaggio:	 robot da lavoro, modulo rotante con sistema di compressione o di applicazione delle calotte  
	 in laminato e telecamera 
	 Dispositivi speciali di lavoro su richiesta

N. articolo: 2020025

Unità semovente ProKASRO light FL1.0 DN100-DN200

Risanamento ProKASRO degli  
imbocchi laterali

Il sistema di sigillatura ad iniezione KASRO Ł stato sviluppato appositamente per il risanamento 
di raccordi di canali laterali di diverse dimensioni. Il collettore da riparare può avere un diametro 
compreso tra 200 e 600 mm. Gli angoli e gli assi d�imbocco non sono prede�niti mediante un pallone 
laterale gon�abile con aria compressa completamente estensibile ed un cuscino di tenuta gon�abile 
con aria compressa ed estensibile sullo scudo. Per garantire un avanzamento semplice e agevole 
del sistema di sigillatura ad iniezione nel collettore Ł possibile riportare il pallone laterale dietro lo 
scudo e ridurre la sezione dell�intero dispositivo mediante un cilindro a sof�etto ad aria compressa. 
Riscaldando elettricamente il pallone e lo scudo, si favorisce l�indurimento dei materiali di sigillatura 
impiegati. Il materiale di sigillatura viene condotto direttamente nell�unità d�impermeabilizzazione 
mediante cartucce in membrana. Queste cartucce in membrana sono applicate sotto lo scudo mediante  
attacchi rapidi e vengono riempite con materiale di sigillatura. Questa disposizione ha il vantaggio di 
abbreviare il percorso di scorrimento del materiale consentendo così la conservazione della pressione 
della sigillatura nel punto danneggiato anche direttamente a valle dello scudo.

Dati tecnici
Dimensioni DN200: 	 lunghezza 716 mm (senza braccio di supporto), sezione scatola 150 mm, peso 25 kg
Dimensioni DN250-DN600: 	 lunghezza 550 mm (senza braccio di supporto), peso 15 kg
Super�cie scudo di compressione: 	 400 mm x 360 mm
Dimensioni pallone: 	 diametro piede 100 mm, altezza 203 mm (pallone conico corto), 233 mm (pallone conico lungo), 
	 350 mm (pallone cilindro)
Riscaldamento: 	 scudo 250 W, pallone 200 W oppure 300 W
Misura cartucce: 	 DN200/DN250 2 x 1,5 litri, a partire da DN300 2 x 2,1 litri
Materiali di compressione: 	 resina epossidica (standard), Ł possibile l�uso di altri materiali

N. articolo: 1023100

Sistema di sigillatura ad iniezione KASRO DN200-DN600 per raccordi dei canali laterali

Il set di cartucce per il sistema di sigillatura ad iniezione KASRO consente all�utente espellere un 
materiale PUR che indurisce immediatamente. A tale scopo le cartucce preconfezionate (2 pezzi) 
vengono spinte con il componente A e il componente B nell�alloggiamento e avvitate ai miscelatori 
statici. Mediante il cilindro alimentato con aria compressa il materiale viene espulso dai miscelatori 
statici direttamente nella cassaforma in cui indurisce immediatamente.

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 600 mm, diametro 170 mm
Misura cartucce: 	 1,4 l (2x)
Materiale: 	 PUR
Adattamento precedente al sistema di sigillatura ad iniezione KASRO

N. articolo: 1023102

Set di cartucce per sistema di sigillatura ad iniezione KASRO



10/11

Risanamento ProKASRO degli imbocchi laterali

Con il sistema di sigillatura ad iniezione KASRO a 2 componenti Ł possibile riparare raccordi di canali 
laterali non a tenuta oppure crepe, raccordi non a tenuta e spaccature. Il sistema di sigillatura ad  
iniezione consiste in unità di impermeabilizzazione di canali laterali e unità di sigillazione per crepe 
e raccordi. I sistemi vengono posizionati mediante l�unità semovente KASRO in combinazione con il 
modulo rotante KASRO.

Il sistema di sigillatura ad iniezione a 2 componenti KASRO dispone di due serbatoi di materiale  
ciascuno con una capacità di 200 l. Il riempimento di tali serbatoi e il prelievo di materiale da essi ha 
luogo mediante una pompa a 2 elementi azionata elettricamente. Ai serbatoi del materiale Ł collegato 
il tubo �essibile a 2 componenti lungo 80 m con cui si alimenta il sistema nel canale. Il materiale 
viene miscelato nel sistema di compressione immediatamente prima di essere iniettato nel punto 
danneggiato. Il materiale PU ottimizzato per il sistema inizia a reagire entro 2 minuti. In tal modo 
s�indurisce in tempo brevissimo e così Ł possibile allontanare la cassaforma.

Af�nchØ la resina reagisca sempre allo stesso modo anche a temperature differenti, i serbatoi del 
materiale e il tubo �essibile a 2 componenti con relativo tamburo sono situati in un climabox che 
garantisce sia d�estate che d�inverno una temperatura costante del materiale. Grazie al comando 
elettronico della pompa (Flow Control) l�utente ha sempre un quadro visivo e acustico di tutti i dati 
come pressione o portata. Così Ł sempre possibile controllare esattamente quanto materiale Ł stato 
lavorato e in quale punto.

Il sistema di sigillatura ad iniezione a 2 componenti per canali laterali Ł dotato complessivamente di 
tre telecamere, una davanti al sistema, una dietro il sistema e un�altra nel contenitore del pallone. La 
telecamera integrata nel contenitore del pallone mostra all�utente come viene lavorato il canale late-
rale e di quanto vi viene compresso dentro il materiale. In tal modo l�operatore Ł in grado di pilotare 
esattamente il lavoro evitando così che il pallone venga premuto all�indietro. In caso di riparazioni di 
crepe, spaccature e raccordi il sistema dispone di una telecamera davanti e di una dietro. 

Con il sistema di sigillatura ad iniezione a 2 componenti per canali laterali le dimensioni del pallone 
vengono adattate al diametro del canale laterale. Al momento il pallone esiste in tre misure (diametro 
di 80, 120 e 160 mm) per canali laterali con diametro nominale compreso tra DN100 e DN200. In 
questo modo si evita che dopo la sigillazione nel punto del canale sottoposto a lavorazione presenti  
strizioni difetti.

N. articolo: 1023105

Sistema di sigillatura ad iniezione a 2 componenti KASRO DN200-DN600 mediante pompa a 2 elementi

Dati tecnici
 Pompa a 2 elementi
 Tubo �essibile di 80 m a 2 componenti su tamburo con guida di rotazione materiale
 Integrato nel climabox con riscaldamento diesel e climatizzatore
 Unità di comando elettronica pompa e visualizzazione
 Commutazione telecamera e telecamera a colori nel contenitore del pallone
 Supporto per 3“ telecamera situata sul lato opposto
 Applicatore con scudi per DN200, per palloni da 80, 120 e 160 mm
 Applicatore con scudi per DN250-DN350 per palloni da 80, 120 e 160 mm
 Applicatore con scudi per DN400-DN600 per palloni da 80, 120 e 160 mm
 Serbatoi riempiti di azoto per materiale a 2 componenti, 200 l
 Set di packer DN200-DN350 (1,2 m e 1,8 m) per lavorazione di crepe, spaccature e raccordi
 Set di packer DN400-DN600 (1,2 m e 1,8 m) per lavorazione di crepe, spaccature e raccordi

Il sistema di applicazione di calotte in laminato KASRO Ł stato sviluppato appositamente per il  
risanamento di raccordi di canali laterali con diametro nominale DN150. Il collettore da riparare può 
avere un diametro compreso tra 250 e 600 mm. Gli angoli e gli assi d�imbocco non sono prede�niti 
mediante un pallone laterale alimentabile con aria compressa e completamente estensibile e uno 
scudo �essibile alimentabile con aria compressa. Per consentire un processo semplice e corretto del 
sistema di applicazione di calotte in laminato nel collettore, lo scudo Ł inclinato all�indietro e la  
sezione dell�intero dispositivo Ł ridotta da un cilindro ad aria compressa. Riscaldando elettricamente 
il pallone e lo scudo, si riduce il tempo di reazione delle resine o delle colle impiegate. La struttura 
del sistema di applicazione di calotte in laminato con gli scudi �essibili garantisce l�applicazione  
ottimale degli scudi su tubazioni di ogni diametro. Il riscaldamento che si muove nel pallone garantisce  
che l�energia termica giunga anche ai settori superiori del pallone e quindi anche nelle zone della 
calotta che si trovano nell�imbocco laterale

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 675 mm (senza braccio di supporto), 917 mm (con braccio di supporto)
Peso: 	 15 kg
Super�cie scudo: 	 400 mm x 360 mm
Dimensioni pallone: 	 diametro piede: 100 mm, 350 mm
Riscaldamento: 	 scudo 250 W, pallone 300 W
Altezza calotta in laminato: 	 300 mm
Materiale per calotta in laminato: 	 resina epossidica (standard)

N. articolo: 1023120

Sistema di applicazione di calotte in laminato KASRO DN250-DN600 per raccordi laterali DN150

Il sistema di applicazione di calotte in laminato KASRO DN200, come il sistema di applicazione di  
calotte in laminato, Ł stato concepito appositamente per il risanamento di raccordi di canali laterali  
da DN150, tuttavia in questo caso Ł destinato solo ai collettori da DN200. Gli angoli e gli assi 
d�imbocco non sono prede�niti mediante un pallone laterale gon�abile con aria compressa comple-
tamente estensibile e uno scudo �essibile caricabile con aria compressa. Riscaldando elettricamente 
il pallone, si riduce il tempo di reazione delle resine impiegate. Il riscaldamento che si muove nel 
pallone garantisce che la quantità di calore giunga anche ai settori superiori del pallone e quindi 
anche nelle zone della calotta che si trovano nell�imbocco laterale.

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 580 mm (senza braccio di supporto), 725 mm (con braccio di supporto)
Peso: 	 15 kg
Super�cie scudo: 	 400 mm x 360 mm
Dimensioni pallone: 	 diametro piede 100 mm, lunghezza 350 mm
Riscaldamento: 	 scudo 250 W, pallone 300 W
Altezza 	 calotta in laminato: 300 mm
Materiale per calotta in laminato: 	 resina epossidica (standard)

N. articolo: 1023122

Applicatore di calotte in laminato KASRO DN200 per raccordi laterali DN150
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Risanamento ProKASRO degli  
imbocchi laterali Accessori ProKASRO

Il sistema di applicazione calotte da un metro Ł un ulteriore sviluppo del sistema di applicazione 
calotte KASRO che consente all�utente di montare calotte in laminato �no a un metro di lunghezza 
dal canale principale. Contrariamente al sistema di applicazione di calotte in laminato, la calotta 
non viene inserita ma applicata tramite imbutitura. All�estremità posteriore Ł situata la telecamera 
che osserva il procedimento di applicazione tramite imbutitura. Se il cavo di traino collegato Ł teso  
signi�ca che la calotta a metro Ł stata montata correttamente. Il riscaldamento dello scudo e della 
calotta laminata con resina epossidica accelera così l�indurimento. Mediante questa unità Ł possibile, 
grazie ad elementi supplementari, montare anche calotte piø lunghe di un metro, in tal caso, però, 
per la laminazione Ł necessario impiegare del materiale da indurire a freddo perchØ non si può usare 
il riscaldamento del pallone per calotte piø lunghe.

Dati tecnici
Dimensioni DN250: 	 lunghezza 3580 mm, larghezza 220 mm, altezza 155 mm, peso 34,5 kg
Dimensioni DN300 �DN400: 	 lunghezza 3380 mm, larghezza 250 mm, altezza 210 mm, peso 39,5 kg
Dimensioni DN450 - DN600: 	 lunghezza 3400 mm, larghezza 270 mm, altezza 320 mm, peso 42,0 kg
Super�cie scudo: 	 400 mm x 360 mm
Riscaldamento: 	 scudo 250 W, pallone 300 W
Altezza calotta in laminato: 	 1000 mm
Materiale per calotta in laminato: 	 resina epossidica (standard)

N. articolo: 1023151

Sistema pilotato di applicazione calotte da 1 metro KASRO DN250-DN600

Il modulo rotante KASRO viene montato sul lato anteriore dell�unità semovente. Mediante il modulo 
rotante KASRO viene realizzato un movimento rotatorio con una coppia paragonabile a quella del  
robot da lavoro KASRO. Questa rotazione viene pilotata con lo stesso joystick usato per pilotare il 
robot da lavoro KASRO. Sul modulo rotante KASRO Ł possibile montare ad es. la minitelecamera a  
colori a testa orientabile KASRO che ruota solidalmente al modulo KASRO. L�angolo di rotazione Ł di 
ca. – 270°.

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 265 mm, diametro 145 mm
Peso: 	 5,7 kg
Montabile sull�unità semovente KASRO
Alloggiamento per minitelecamera a colori a testa orientabile e sistemi di risanamento raccordi

N. articolo: 1025110

Modulo rotante KASRO per unità semovente KASRO DN200-DN600

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 52 mm, larghezza 35 mm, altezza 65 mm
Peso: 	 0,75 kg
Numero di giri: 	 9.000 g/min
Alloggiamento utensili: 	 M10 x 0,75 
Mezzi di esercizio: 	 aria compressa 10 bar, 1,5 m‡/min potenza del compressore
Prolunghe:	 20 mm e 25 mm
Montabili verticalmente e parallelamente rispetto all�asse della tubazione. Utensili come da catalogo omonimo

N. articolo: 2021301

Motore lamellare ad aria compressa 500 W per robot da lavoro KASRO light

N. articolo: 1021415

Motore lamellare ad aria compressa 1700 W per robot da lavoro KASRO

Il motore lamellare ad aria compressa 500 W Ł destinato esclusivamente alla lavorazione all�interno 
di tubazioni. ¨ montato di serie sul robot da lavoro KASRO light ma Ł possibile montarlo in un�altra 
scatola per impiegarlo come optional sui robot da lavoro KASRO Farnswoerth per diametri nominali 
piccoli. Il modo di funzionamento del motore lamellare ad aria compressa si basa su un albero eccen-
trico dal quale le lamelle fuoriescono e rientrano e vengono pilotate dall�aria compressa. Perciò questo 
motore rende al massimo se le lamelle funzionano correttamente e la lubri�cazione Ł suf�ciente. In 
caso di caduta di pressione o se questa non Ł suf�ciente, il motore non Ł in grado di sviluppare la 
sua potenza.

Il motore lamellare ad aria compressa 1700 W Ł destinato esclusivamente alla lavorazione all�interno 
di tubazioni. ¨ montato di serie sui robot da lavoro KASRO 3.5 e 4.0 ed Ł disponibile in una versione 
piø ridotta per il robot Farnswoerth. Il modo di funzionamento del motore lamellare ad aria compressa  
si basa su un albero eccentrico dal quale le lamelle fuoriescono e rientrano e vengono pilotate  
dall�aria compressa. Perciò questo motore rende al massimo se le lamelle funzionano correttamente e 
la lubri�cazione Ł suf�ciente. In caso di caduta di pressione o se questa non Ł suf�ciente, il motore 
non Ł in grado di sviluppare la sua potenza.

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 79 mm, larghezza 69 mm, altezza 150 mm
Peso 	 2,3 kg
Numero di giri: 	 9.000 g/min
Alloggiamento utensili: 	 M14 
Mezzi di esercizio: 	 aria compressa 10 bar, 2,0 m‡/min potenza del compressore
Silenziatori per la riduzione della rumorosità 
Prolunga immagazzinata separatamente 125 mm
Prolunghe da 25 mm �no a 50 mm a passi di 5 mm 
Utensili come da catalogo omonimo
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Il motore ad aria compressa 3200 W Ł destinato esclusivamente alla lavorazione all�interno di tubazioni.  
¨ montato di serie sui robot da lavoro KASRO 3.5 e 4.0. Il modo di funzionamento del motore ad aria 
compressa 3200 W si basa su due ruote dentate pilotate dall�aria compressa nel punto di contatto. 
In virtø di questo principio, l�aria compressa esistente viene trasformata con un elevato rendimento.  
Per�no in caso di caduta di pressione o di perdita di corrente il motore Ł in grado di sviluppare  
potenza.

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 130 mm, larghezza 69 mm, altezza 155 mm
Peso: 	 2,8 kg
Numero di giri: 	 12.000 g/min
Alloggiamento utensili: 	 M14 
Mezzi di esercizio: 	 aria compressa 10 bar, 2,0 m‡/min potenza del compressore 
Prolunga immagazzinata separatamente 125 mm
Prolunghe da 25 mm �no a 50 mm a passi di 5 mm 
Silenziatori per la riduzione della rumorosità
Utensili come da catalogo omonimo

N. articolo: 1021420

Motore ad aria compressa 3200 W per robot da lavoro KASRO

Il box diagnostica costituisce un ausilio utile per la ricerca di guasti e per prevenire eventuali disturbi 
nei dispositivi di lavoro. Indica quale tensione Ł presente sui singoli componenti di azionamento e 
che corrente �uisce. Sulla base dei valori misurati Ł possibile rilevare se, ad es., il motore elettrico di 
un azionamento non presenta piø valori elettrici ottimali.

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 100 mm, larghezza 160 mm, altezza 100 mm
Peso: 	 1,6 kg
Mezzi di esercizio: 	 batteria da 9 V
Funzioni di controllo: 	 alimentazione telecamera, luce, unità semovente, sollevamento/abbassamento,  
	 svolta a destra/a sinistra, avanzamento/indietreggiamento

N. articolo: 1022070

Box diagnostica KASRO per autodiagnosi e diagnosi remota

Accessori ProKASRO

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 100 mm, larghezza 69 mm, altezza 160 mm
Peso: 	 2,2 kg
Lunghezza di estrazione livello 1: 	 69 mm
Lunghezza di estrazione livello 2: 	 134 mm
Da montare al posto del motore ad aria compressa nei robot da lavoro
Idoneo per palloni, altri adattatori su richiesta

N. articolo: 1022100

Modulo per l‘applicazione di palloni KASRO per robot da lavoro KASRO

N. articolo: 1023200

Modulo stuccatore e scudi KASRO per robot da lavoro KASRO

Il modulo per l�applicazione di palloni KASRO Ł stato concepito apposta per l�applicazione di ottura-
tori gon�abili per tubazioni. Mediante l�aria compressa Ł possibile estrarre al massimo i due livelli del 
telescopio dell�applicatore in modo da posizionare l�otturatore gon�abile nei raccordi delle tubazioni. 
Montando degli anelli di tenuta Ł possibile bloccare il 1° e il 2° livello. Ciò Ł importante soprattutto 
in caso di diametri nominali piccoli se s�intende far fuoriuscire il telescopio solo di 1 livello o di 
nessuno. Attraverso l�ago si spinge l�aria compressa nell�otturatore gon�abile già sistemato in modo 
che questo si gon� e chiuda la tubazione.

Grazie al modulo stuccatore e agli scudi KASRO Ł possibile stuccare crepe nella parete di una tubazione  
e raccordi. Grazie alla spatola e ad una seconda spatola di ri�nitura non solo Ł possibile applicare lo 
stucco nel punto da riparare ma anche levigarne poi la super�cie. Il modulo stuccatore viene �ssato, 
al posto del motore ad aria, sui robot da lavoro KASRO, la cartuccia con lo stucco viene semplicemente 
avvitata. Grazie alle diverse dimensioni degli scudi (DN200-DN600) Ł possibile, per un funzionamento 
ottimale, adattare la spatola al diametro nominale della tubazione.

Dati tecnici
Dimensioni: 	 lunghezza 180 mm, larghezza 137 mm, altezza 176 mm (senza cartuccia)
Peso: 	 4,3 kg
Volume cartuccia: 	 1 l (per diametri nominali superiori Ł possibile anche un volume di 2 l)
Scudi per DN200, DN250, DN300, DN350, DN400, DN500/600
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I moduli KASRO a pro�lo ovale per carrelli sono disponibili per il robot da lavoro KASRO DN200- 
DN600. Sono stati sviluppati appositamente per l�impiego in tubazioni a pro�lo ovale con i diametri 
DN200/300, DN250/375, DN300/450, DN350/525, DN400/600 e DN500/750. I moduli vengono avvitati  
al corpo base del robot da lavoro 3.5. Lo spostamento in altezza si ottiene grazie a ruote di differenti 
dimensioni e ad adattatori diversi, lo spostamento laterale si ottiene mediante bracci che possono 
rientrare o estendersi mediante una molla a gas.

Dati tecnici
DN200/300 � DN250/375:	 peso 15,4 kg, diametro ruota 90 mm
DN300/450 � DN350/525:	 peso 18,0 kg, diametro ruota 150 mm
DN400/600 � DN500/750:	 peso 24,3 kg, diametro ruota 240 mm

N. articolo: 1027000

Moduli KASRO a profilo ovale per carrelli per robot da lavoro KASRO

I moduli KASRO a pro�lo ovale sono disponibili per l�unità semovente KASRO DN200-DN600. Sono 
stati sviluppati appositamente per l�impiego in tubazioni a pro�lo ovale con i diametri DN200/300, 
DN250/375, DN300/450, DN350/525, DN400/600 e DN500/750. I moduli vengono montati sulla parte  
inferiore dell�unità semovente e in basso presentano solo una ruota ciascuno. La parte superiore 
dell�unità semovente viene montata come per il pro�lo circolare. L�adattamento al diametro nominale 
ha luogo mediante la funzione di compressione dell�unità semovente e mediante ruote di diverse 
dimensioni.

Dati tecnici
Modulo ruota per DN200/300 e DN250/375:	 diametro ruota 112 mm (148 mm)
			   lunghezza 148 mm, larghezza 130 mm, altezza 180 mm
			   Peso 4,0 kg
Modulo ruota per DN300/450 e DN350/525: 	 diametro ruota 240 mm 
			   lunghezza 240 mm, larghezza 130 mm, altezza 300 mm
			   Peso 8,0 kg
Modulo ruota per DN400/600 e DN500/750: 	 diametro ruota 340 mm
			   lunghezza 340 mm, larghezza 130 mm, altezza 400 mm
			   Peso 17,0 kg

N. articolo: 1027005

Moduli KASRO a profilo ovale per unità semovente KASRO

L�estensione �no a DN800 Ł necessaria per l�impiego del robot da lavoro KASRO per tubazioni con un 
diametro nominale compreso tra DN600 e DN800. Af�nchØ sia possibile collegare l�unità semovente al 
robot da lavoro Ł necessario installare tra i due componenti il distanziatore da 130 mm con la testa 
a forcella e la staffa. A causa dell�elevato peso complessivo del robot da lavoro KASRO e dell�unità 
semovente KASRO Ł necessario calare con la gru i dispositivi uno alla volta nel pozzo, altrimenti viene 
superato il carico massimo ammesso! Per il diametro nominale DN700 occorre montare sul carrello i 
pneumatici gon�abili con un diametro di 400. Sulla calotta di base viene montata una calotta ad in-
nesto e su quest�ultima una seconda calotta ad innesto. Il montaggio si effettua in base al montaggio 
della prima calotta ad innesto.

Dati tecnici
Peso complessivo: 	 26 kg
Dimensioni: 	 4 ruote con diametro esterno di 400 mm montate sul carrello
	 lunghezza 820 mm, larghezza 450 mm (565 mm), altezza 400 mm

N. articolo: 1029000

Set di estensione robot da lavoro KASRO DN800

N. articolo: 1029001

L�estensione �no a DN800 Ł necessaria per l�impiego dell�unità semovente KASRO per tubazioni con dia-
metro nominale superiore a DN600 e �no a DN800. Af�nchØ sia possibile collegare l�unità semovente 
al robot da lavoro Ł necessario installare tra i due componenti il distanziatore da 130 mm con la testa 
a forcella e la staffa. Per i diametri nominali DN700 e DN800, sull�unità semovente KASRO vengono 
montati appositi moduli con pneumatici gon�abili. Il montaggio di questi moduli Ł analogo a quello 
dei moduli per diametri DN400-DN450 e DN500-DN600 dell�unità semovente KASRO. Per un maggiore 
supporto, ogni modulo Ł provvisto di due semigusci di bloccaggio, che devono essere smontati prima 
del montaggio sulla scatola del cambio dell�unità semovente e rimontati al termine.

Dati tecnici
Peso complessivo: 	 35 kg (1 modulo 8,75 kg)
Dimensioni: 	 4 moduli con ruote del diametro di 260 mm
	 lunghezza 260 mm, larghezza 420 mm, altezza 260 mm (1 modulo)

Set di estensione unità semovente KASRO DN800

Accessori ProKASRO
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Accessori ProKASRO Unità di comando ProKASRO

La gru Ł adatta per il montaggio su un veicolo per il risanamento o per il montaggio su un tamburo 
per cavo combinato KASRO (con cavo combinato di 100 m). Per mezzo della gru il robot da lavoro, 
collegato al dispositivo di sollevamento a catena, viene deposto nel pozzo.

N. articolo: 6021114

Gru telescopica/orientabile con dispositivo di sollevamento a catena

L�impianto d�ispezione video Ł un impianto autonomo per l�ispezione di tubazioni con diametro  
nominale compreso tra DN150 e DN800. Il tamburo elettrico Ł dotato di un cavo di 200 m. I relativi 
monitor TFT, PC e la sovrapposizione dati sono integrati in una valigetta. Il carrello telecamera Ł 
provvisto di un meccanismo di sollevamento meccanico che consente di posizionare manualmente la 
testa della telecamera al centro della tubazione. Per diametri nominali maggiori Ł presente una luce 
supplementare. Sul PC integrato Ł possibile installare un software d�ispezione in modo da protocollare 
l�ispezione della telecamera.

N. articolo: 4020140

Impianto d‘ispezione video DN150-DN800 con tamburo elettrico per cavo di 200 m

Dati tecnici
Dimensioni unità di comando: 	 lunghezza 500 mm, larghezza 580 mm, altezza 780 mm
Dimensioni quadro comandi: 	 lunghezza 290 mm, larghezza 550 mm, altezza 170 mm
Peso: 	 105 kg
Mezzi di esercizio: 	 230 V/50 Hz/10 A

N. articolo: 3010110

Unità di comando semplice KASRO per robot e telecamera, videoregistratore incluso

N. articolo: 1024350

Unità di comando KASRO con monitor e quadro comandi integrati

L�unità di comando semplice KASRO Ł la variante economicamente conveniente dell�unità di comando 
KASRO se occorre soltanto un robot fresatore KASRO. Anch�essa Ł costituita da scheda di comando, 
unità di comando pneumatica, monitor e quadro comandi ma Ł anche provvista di una sovrapposizione  
dati semplice e di un videoregistratore. L�unità di comando di velocità Ł realizzata mediante un 
potenziometro per tutte le velocità. I joystick integrati hanno esclusivamente la funzione di inter-
ruttori. L�unità di comando semplice KASRO Ł disponibile o nella versione montata �ssa nel veicolo o 
come unità mobile per l�impiego in punti dif�cilmente accessibili.

Con l�unità di comando KASRO Ł possibile pilotare tutti i robot da lavoro KASRO ed i sistemi di risana-
mento raccordi KASRO. ¨ costituita dal modulo di comando con tutte le schede, un modulo monitor, 
un�unità di comando pneumatica e il vero e proprio quadro comandi. Il quadro comandi Ł dotato di 
due joystick azionati con arresto, in tal modo Ł possibile effettuare la fresatura come con un avanza-
mento preimpostato. ¨ possibile completare l�unità di comando KASRO con una sovrapposizione dati, 
dispositivi di videoregistrazione e un PC. L�unità di comando KASRO Ł disponibile o nella versione 
montata �ssa nel veicolo o come unità mobile per l�impiego in punti dif�cilmente accessibili.

Dati tecnici
Dimensioni unità di comando: 	 lunghezza 500 mm, larghezza 1100 mm, altezza 950 mm
Dimensioni quadro comandi: 	 lunghezza 250 mm, larghezza 550 mm, altezza 260 mm
Peso: 	 185 kg
Tensione di esercizio: 	 230 V/50 Hz/10 A e modulo riscaldamento 230 V/50 Hz/6 A

Dati tecnici
Tipo: 	 dispositivo di sollevamento a catena Yale
Forza di sollevamento max.: 	 1250 N
Raggio di oscillazione: 	 90°
Lunghezza di estensione: 	 900 mm

Dati tecnici
Dimensioni carrello: 	 lunghezza 550 mm, larghezza 92 mm, altezza 110 mm, diametro testa orientabile 90 mm, 
	 lunghezza testa orientabile 150 mm
Peso carrello: 	 16 kg
Dimensioni tamburo: 	 lunghezza 600 mm con braccio, 490 mm senza braccio, larghezza 350 mm, altezza 430 mm
Peso del tamburo: 	 38 kg
Dimensioni unità di comando: 	 valigetta ripiegata lunghezza 440 mm, larghezza 550 mm, altezza 360 mm
Peso unità di comando: 	 33 kg
con display TFT, registratore DVD e PC


